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Ihr Servicepartner:

tousek PRODUKTE

•	 Schiebetorantriebe

•	 Laufwerke

•	 Drehtorantriebe

•	 Garagentorantriebe

•	 Falttorantriebe

•	 Schranken

•	 Parksysteme

•	 Fensterantriebe

•	 Lichtkuppelantriebe

•	 Türantriebe

•	 Torsteuerungen

•	 Funkfernsteuerungen

•	 Schlüsselschalter

•	 Zutrittskontrolle

•	 Sicherheitseinrichtungen

•	 Zubehör

Ausführung,	Zusammenstellung,	technische	Veränderungen	
sowie	Satz-	und	Druckfehler	vorbehalten.

		 Einsatzmöglichkeiten:

• 	 für alle freitragenden und bodenlaufenden Tore mit max. 2500kg Torgewicht und 100% ED

		 Die wichtigsten Funktionen im Überblick

•	 Antrieb und Steuerung in einer Säule untergebracht und vorverdrahtet  
•	 Grundgehäuse aus pulverbeschichtetem, feuerverzinkten Stahl 
•	 Deckel aus Alu, pulverbeschichtet - mit PHZ versperrbar 
•	 Sehr hohe Laufgeschwindigkeit (20m/min. bzw. 15m/min.) 
•	 Für Dauerbetrieb geeignet (100% ED) 
•	 Integrierte Steuerung mit Frequenzumformer 
•	 Display mit Klartext Menüführung über vier Tasten bedienbar 
•	 Frei einstellbare Teilöffnung für Fußgänger oder PKW/LKW Funktion 
•	 Selbstlernende Endschalter 
•	 Einstellbarer Sanftstopp (Weg und Geschwindigkeit) 
•	 Wegen Verwendung eines  Frequenzumformers auch bei reduzierter Drehzahl kein Kraftverlust 
•	 Direktanschluss von 8,2 kΩ Kontaktleisten getrennt für Haupt- und Nebenschließkante 
•	 Externe Torzustandsanzeige (z.B. Portier)
•	 Steckplätze für Funkempfänger und I-Schleifendetektor
•	 Integrierte Rutschkupplung
•	 Steckplatz für Funkempfänger mit 11-poligem Röhrenstecker (BT40, RS433, RS868)
•	 Integrierter Hauptschalter und 230V Schukodose
•	 Eingebaute Lichtschranke LS45 (30m Reichweite)
•	 Optionale, höhenverstellbare Gabel bzw. Winkel für Stromzuführungssystem

Technische Information / Planungsunterlage

Schiebetorantrieb DYNAMIC PRO
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WARNHINWEIS !

ACHTUNG: Dieser Schiebetorantrieb ist für die Automatisierung von waagrecht laufenden Schiebetoren kon-
struiert und entwickelt worden. Schräg laufende Tore dürfen ohne zusätzliche Sicherheitsmaßnahmen nicht 
automatisiert werden (das Tor darf sich in keiner Position selbständig in Bewegung setzen).

(1)	 Öffnung für Lichtschranke
(2)	 Gehäuseschloss (PHZ)
(3)	 Öffnungen für Gabel des  

Stromzuführungssystems
(4)	 Öffnung für Zahnrad
(5)	 Zahnrad
(6)	 Kabeleinlass
(7)	 Langlöcher für Montage (4x)
(8)	 höhenverstellbare Gabel 

für Stromzuführungssystem
(9)	 Sicherheitskontaktleisten
(10)	 Steuerungskasten
(11)	 Hauptschalter
(12)	 Lichtschranke LS 45 
(13)	 Antrieb mit Notenriegelung

		 Technischer Aufbau	 Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S/T25S PRO

Technische Daten
Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S PRO T25S PRO T20S PRO T25S PRO
Steuerung integriert max. Fahrweg 30m
Versorgung 230Va.c., 50Hz Schutzart IP67

max. Stromaufnahme 3A Einschaltdauer  
nach Betriebsart S1 100%

Niederspannungsausgang 24Va.c., 900mA Drehmoment 45Nm
max. Torgewicht 2000kg 2500kg Antriebszahnrad Z20M4 Z15M4

Torgeschwindigkeit
einstellbar

Öffnen max. 0,33m/s max. 0,25m/s Umgebungstemperatur -20°C bis +40°C

Schließen max. 0,33m/s max. 0,25m/s Artikel-Nr. 11100130 11100170

integrierte Komponenten
Steuerungsprint , Lichtschranke LS 45 (30m Reichweite), Steckplatz für Funkempfänger BT40, RS433 bzw. RS868, Steckplatz für Induk-
tionsschleifendetektor, Hauptschalter, 230V Schukodose, Entkoppelungsrelais, Frequenzumformer mit Motorschutzrelais

optionales Zubehör Artikel-Nr.
ISD 4 1-Kanal I-Schleifendetektor, steckbar 13430100
ISD 4/2 2-Kanal I-Schleifendetektor, steckbar 13430110
2 Stk. TXK 65 Sicherheitskontaktleisten, Länge 800mm, inkl. C-Profil inkl. Einbau und Verdrahtung 13650240
Gabel für TX 100 feuerverzinkt, höhenverstellbar 13660290
Winkel für TX 200i feuerverzinkt, höhenverstellbar 13660300
RS 868-SO230V 1-Kanal, 230V AC, Kontaktbelastung 230V/60W, ohne Stecksockel 13280180
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WICHTIG: Die Werkseinstellung des Frequenzumformers (FR) darf nicht 
verändert werden !  Bei jedem Eingriff erlischt automatisch die Garantie !

Steuerungskasten	 Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S/T25S PRO

Komponenten des Steuerungskastens

FR	 Frequenzumformer
SCH	 Hauptschütz
K1, K2	 Entkoppelungsrelais für Impuls- und 
		  Dauerauf-Taster
FU	 Stecksockel für Funkempfänger 
HS	 Hauptschalter
X1	 Klemmleiste
SD	 230V Schukodose

Steuerungsplatine:
ST	 Steuerungsplatine mit Display und vier 
		  Programmiertasten +, -, ENTER und ESC
T		 Transformator
F1	 Sicherung 1A T
F2	 Sicherung 2A F
D		 Anschluss Display bzw. TSI-Anschluss  
		  (optionales tousek-Service-Interface)
FR	 Anschluss Frequenzumformer
S		 Anschluss Drehzahlsensor
ISD	 Steckplatz für optionalen I-Schleifendetektor

	    Wichtig

Das optionale tousek-Service-
Interface muss mit Anschluss (D) 
verbunden werden!

>> Anschluss an Buchse D
 <
< 
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Hautebene 	 Unterebene Einstellungen
Taster/Schalter

siehe Seite 14, 15

	 Impulstaster 	AUF/STOPP/ZU
	AUF/ZU/AUF
	AUF
	TOTMANN *)

*) wenn der Impuls-
taster auf TOTMANN 
eingestellt wird, so ist 
automatisch auch der 
Gehtaster auf TOT-
MANN. Schließen mit 
ZU-Taster (S. 14)  

	 Geh-Taster 	AUF/STOPP/ZU
	AUF/ZU/AUF
	AUF
	TOTMANN *)

Sicherheit

siehe Seite 16–19

G 	 Lichtschranke 	aktiv
	nicht aktiv

G 	 Hauptschließkante 	aktiv
	nicht aktiv
	Funkleiste TX
	TX 400

G 	 Nebenschließkante 	aktiv
	nicht aktiv
	Funkleiste TX
	TX 400

	 LS-Funktion 	beim Schließen reversieren
	Stopp, nach Freigabe öffnen
	 im Zulauf Stopp, danach schließen

	 LS-Pausezeit 	kein Einfluss der Lichtschranke
	Abbruch der Pausezeit
	Neustart der Pausezeit
	sofortiges Schließen nach Öffnen

	 LS-Selbsttest 	aktiv
	nicht aktiv

Motor

siehe Seite 19

	 Geschwindigkeit AUF 	50...100%	 [5er Schritte]	  = 100%

	 Geschwindigkeit ZU 	50...100%	 [5er Schritte]	  = 80%

	 Softgeschwindigkeit 	25...90%	 [5er Schritte]	  = 50%

	 Softweg AUF 	0...2m	 [0,1er Schritte]	  = 0,5m

	 Softweg ZU 	0...2m	 [0,1er Schritte]	  = 0,5m

	 Endposition AUF 	0...-30	 [1er Schritte]	  = -5

	 Endposition ZU 	0...-30	 [1er Schritte]	  = -5

Betriebslogik

siehe Seite 20

	 Impulslogik 	Stop, Start der Pause
	 Impulsunterdrückung beim Öffnen
	Pausezeitverlängerung

G 	 Öffnungsrichtung 	<<<– li
	–>>> re

G 	 Betriebsart 	 Impulsbetrieb
	Automatik 1...255s	 [5er Schritte]

	 Teilöffnung 	10...100%	 [1er Schritte]	  = 30%

	 Automatikfunk. 	Voll/Teilöffnung
	nur Vollöffnung
	nur Teilöffnung

	 Pausezeitlogik 	kein Einfluss
	Daueroffen bei Automatik

Licht/Leuchten

siehe Seite 21

	 Vorwarnzeit AUF 	AUS, 1...30s	  = AUS

	 Vorwarnzeit ZU 	AUS, 1...30s	  = AUS

	 Meldekontakte 	Torzustandsanzeige 1
	Torzustandsanzeige 2

	 Kontrollleuchte 	 leuchtet beim Öffnen und Schließen
	 langsam blinken / leuchten / blinken
	 leuchtet in der Offenstellung

Diagnose

siehe Seite 22

	 Statusanzeige 	Zustandsanzeige aller Eingänge

	 Positionen löschen 	NEIN
	JA

	 Werkseinstellung 	NEIN
	JA

	 Softwareversion 	Anzeige Softwareversion

	 Seriennummer 	Anzeige Seriennummer

	 Protokoll 	Durchblättern der Protokolleinträge (mit + bzw. -)

	 Status Sensor 	Anzeige

Hinweis: Einige Änderungen bezüglich der Funktionsweise oder Betriebslogik werden erst dann übernommen, 
wenn das Tor geschlossen ist und „Betriebsbereit“ im Display angezeigt wird.

Menügliederung	 Einstellungen-Übersicht

+

–

Steuerung für Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S/T25S PRO

ESC ENTER
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Stromlaufplan	 Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S/T25S PRO

2
4V

A
C

2
4V

A
C

1
011

7

8

PE

M
1

12
4 3

F
UK
3

E
rd

u
n
g
s
-

p
la

tte

8

Impulstaster (entkoppelt)

Dauer-
(entkoppelt)

AUF Schalter

S
c
h
u
k
o

H
a
u
p
t-

s
c
h
a
lte

r

C
C

11
10
2
1
0

30
34
30
33
30
32
37
31

52
51
50
47
46
43
40
41
40

9/4
9/3
9/2
9/1
71
70

K1-
K1+

93
93
92
92

0
1
2
10
11

31
37
32
30
33
30
34
30

40
41
40
43
46
47
50
51

52

70
71
9/1
9/2
9/3
9/4

92
92
93
93

A2 A1

K
1

13
4

K
1

A2 A1

K
2

13
4

K
2

35
36

35
36

50

2
3
0

V
~

F
U

N
K

A2 A1

K
3

2 1
4 3
6 5

FU

L1

N
PE

 2
3
0~

8k2

8k2

R/L1

N

U/T1

V/T2

W/T3

L
N

Blinkleuchte  230V/100W

M
o
to

r 2
3
0V

Stop- Taster

Impuls- Taster

Zu- Taster

Gehtür- Taster

Lichtschranken Sender

Lichtschranken Empfänger

V
e

rs
o

rg
u

n
g

Lichtschranke

Nebenschließkante

Hauptschließkante

Kontrollleuchte
24V, max. 2W

V
e

rs
o

rg
u

n
g

2
3

0
V

, 5
0

H
z

2
4V

 A
C

X1

A
n

s
c
h

lu
s
s
k
le

m
m

e
n

 D
y
n

a
m

ic
 T

 2
0

S

pot. freier Meldekontakt 1
Kontaktbelastung 24V DC, 1A 
pot. freier Meldekontakt 2
Kontaktbelastung 24V DC, 1A 

I-Schleife 2

I-Schleife 1

0
1
2
10
11

31
37
32
30
33
30
34
30

35
36

35
36

40
41
40
43
46
47
50

50
51

52

70
71
9/1
9/2
9/3
9/4

92

93
92

93



- 6 -	 tousek  /  DYNAMIC-T20S-PRO_ti_04  /  03. 03. 2015

5

1

4

2o

6o

3a

2s
3a

3b

6s 7

3b

9

8

2x
0,

75
 m

m
2

4x
0,

75
 m

m
2

K
oa

xi
al

ka
be

l

2x
1,

5 
m

m
2

2x
0,

75
 m

m
2

D
ie

 A
de

rn
za

hl
 b

ei
 d

en
 S

te
ue

rl
ei

tu
ng

en
 

(0
,7

5m
m

2 ) 
is

t o
hn

e 
Er

dl
ei

te
r a

ng
ef

üh
rt

.
A

us
 A

ns
ch

lu
ss

gr
ün

de
n 

w
ir

d 
em

pf
oh

le
n 

 
fl

ex
ib

le
 D

rä
ht

e 
ei

nz
us

et
ze

n,
 u

nd
 k

ei
ne

 
st

är
ke

re
n 

St
eu

er
le

itu
ng

en
 z

u 
ve

rw
en

de
n.

	
H

in
w

ei
s 

zu
r L

ei
tu

ng
sv

er
le

gu
ng

D
ie

 V
er

le
gu

ng
 d

er
 e

le
kt

ris
ch

en
 L

ei
tu

ng
en

 m
us

s 
in

 
Sc

hu
tz

sc
hl

äu
ch

en
 er

fo
lg

en
, w

el
ch

e f
ür

 di
e V

er
w

en
d-

un
g i

m
 E

rd
re

ic
h g

ee
ig

ne
t s

in
d.

 D
ie

 S
ch

ut
zs

ch
lä

uc
he

 
m

üs
se

n 
so

 v
er

le
gt

 w
er

de
n,

 d
as

s 
si

e 
in

 d
as

 In
ne

re
 

de
s 

An
tri

eb
sg

eh
äu

se
s 

ge
fü

hr
t w

er
de

n.
23

0V
 L

ei
tu

ng
en

 u
nd

 S
te

ue
rle

itu
ng

en
 m

üs
se

n 
in

 
ge

tre
nn

te
n 

S
ch

lä
uc

he
n 

ve
rle

gt
 w

er
de

n!
 

E
s 

dü
rfe

n 
au

ss
ch

lie
ßl

ic
h 

Le
itu

ng
en

 m
it 

do
pp

el
te

r 
Is

ol
ie

ru
ng

 v
er

w
en

de
t 

w
er

de
n,

 w
el

ch
e 

fü
r 

di
e 

Ve
rle

gu
ng

 im
 E

rd
re

ic
h 

ge
ei

gn
et

 s
in

d 
z.

B
. E

-Y
Y-

J.
Fa

lls
 b

es
on

de
re

 V
or

sc
hr

ift
en

 e
in

en
 a

nd
er

en
 

K
ab

el
ty

p 
er

fo
rd

er
n,

 s
in

d 
K

ab
el

 g
em

äß
 d

ie
se

n 
Vo

rs
ch

rif
te

n 
ei

nz
us

et
ze

n.

W
ar

nh
in

w
ei

s
A

ch
tu

ng
: B

ei
 d

er
 n

eb
en

st
eh

en
de

n 
A

bb
ild

un
g 

ha
nd

el
t e

s 
si

ch
 le

di
gl

ic
h 

um
 e

in
e 

sy
m

bo
lis

ch
e 

M
us

te
rd

ar
st

el
lu

ng
, 

in
 d

er
 m

ög
lic

he
rw

ei
se

 n
ic

ht
 a

lle
 f

ür
 I

hr
en

 s
pe

zi
el

le
n 

A
nw

en
du

ng
sf

al
l 

be
nö

tig
te

n 
Si

ch
er

he
its

ko
m

po
ne

nt
en

 
en

th
al

te
n 

si
nd

.
U

m
 ei

ne
 o

pt
im

al
e A

bs
ic

he
ru

ng
 d

er
 A

nl
ag

e z
u 

er
zi

el
en

, is
t 

un
be

di
ng

t d
ar

au
f z

u 
ac

ht
en

, d
as

s 
 s

äm
tli

ch
e 

- e
nt

sp
re

-
ch

en
d 

de
n 

ge
lte

nd
en

 V
or

sc
hr

ift
en

 f
ür

 d
en

 j
ew

ei
lig

en
 

Ei
ns

at
zz

w
ec

k e
rf

or
de

rli
ch

en
 - S

ic
he

rh
ei

ts
ei

nr
ic

ht
un

ge
n 

un
d 

Zu
be

hö
rt

ei
le

 (w
ie

 z
.B

. L
ic

ht
sc

hr
an

ke
n,

 In
du

kt
io

ns
-

sc
hl

ei
fe

n,
 K

on
ta

kt
le

is
te

n,
 S

ig
na

lle
uc

ht
en

 o
de

r -
am

pe
ln

, 
H

au
pt

sc
ha

lte
r, 

N
ot

-A
us

-T
as

te
r e

tc
.) 

ve
rw

en
de

t w
er

de
n.

In
 d

ie
se

m
 Z

us
am

m
en

ha
ng

 v
er

w
ei

se
n 

w
ir 

au
f d

ie
 M

as
-

ch
in

en
ric

ht
lin

ie
 s

ow
ie

 U
nf

al
lv

er
hü

tu
ng

sv
or

sc
hr

ift
en

 
un

d 
EG

- 
bz

w
. L

an
de

sn
or

m
en

 in
 ih

re
r 

je
w

ei
ls

 g
ül

tig
en

 
Fa

ss
un

g.
D

ie
 T

ou
se

k 
G

es
.m

.b
.H

. k
an

n 
ni

ch
t f

ür
 d

ie
 M

is
sa

ch
tu

ng
 

vo
n 

N
or

m
en

 im
 Z

ug
e 

de
r 

M
on

ta
ge

 o
de

r 
de

s 
B

et
rie

be
s 

de
r A

nl
ag

e 
ha

ftb
ar

 g
em

ac
ht

 w
er

de
n.

1	
A

nt
rie

b 
TO

U
S

E
K

 D
Y

N
A

M
IC

 T
20

S
 P

R
O

 (T
25

S
 P

R
O

) 
	

in
te

gr
ie

rt:
	 

	
- 	

S
te

ue
ru

ng
sk

as
te

n 
m

it 
A

nt
rie

bs
st

eu
er

un
g,

 
		


Fu

nk
em

pf
än

ge
r *

), 
S

ch
le

ife
nd

et
ek

to
r *

)
	

-	
H

au
pt

sc
ha

lte
r, 

Li
ch

ts
ch

ra
nk

en
em

pf
än

ge
r, 

		


hö
he

nv
er

st
el

lb
ar

er
 G

ab
el

 fü
r S

tro
m

zu
- 

		


fü
hr

un
gs

sy
st

em
 *

), 
2 

S
ic

he
rh

ei
ts

ko
nt

ak
tle

is
te

n*
) 

		


(2
s 

- S
ic

he
rh

ei
t b

ei
m

 S
ch

lie
ße

n 
 / 

2o
 - 

be
im

 Ö
ffn

en
)

		


*)
 =

 o
pt

io
na

le
 K

om
po

ne
nt

en
3	

a 
- ä

uß
er

e 
Li

ch
ts

ch
ra

nk
e 

/ b
 - 

in
ne

re
 L

ic
ht

sc
hr

an
ke

4	
A

nt
en

ne
 fü

r o
pt

io
na

le
n 

Fu
nk

em
pf

än
ge

r
5	

S
ig

na
lle

uc
ht

e 
6	

s 
- S

ic
he

rh
ei

ts
ko

nt
ak

tle
is

te
 (S

ic
he

rh
ei

t b
ei

m
 S

ch
lie

ße
n)

	
o 

- S
ic

he
rh

ei
ts

ko
nt

ak
tle

is
te

 (S
ic

he
rh

ei
t b

ei
m

 Ö
ffn

en
)

7	
S

tro
m

zu
fü

hr
un

gs
sy

st
em

 T
X

10
0 

	
be

i V
er

w
en

du
ng

 e
in

es
 a

nd
er

en
 S

tro
m

zu
fü

hr
un

gs
sy

st
em

s
	

(z
.B

. T
X

20
0i

) s
ie

he
 e

nt
sp

re
ch

en
de

 A
nl

ei
tu

ng
)

8	
S

ch
lü

ss
el

sc
ha

lte
r

9	
S

to
pp

ta
st

er

	
K

ab
el

pl
an

	
Sc

hi
eb

et
or

an
tr

ie
b 

D
YN

A
M

IC
 T

20
S/

T2
5S

 P
R

O



tousek  /  DYNAMIC-T20S-PRO_ti_04  /  03. 03. 2015	 - 7 -

•	 Maße in mm

	 (1)	 Öffnungen für Lichtschranke
	 (2)	 Gehäuseschloss (PHZ)
	 (3)	 Öffnungen für höhenverstellbare Gabel (Stromzuführungssystem) 
	 (4)	 Öffnung für Zahnrad des Antriebes
	 (5)	 Zahnrad (Antrieb auf Gewindestangen höhenverstellbar) 

	 DYNAMIC T20S PRO: Z20M4 (DYNAMIC T25S PRO: Z15M4)
	 (6)	 Kabeleinlass
	 (7)	 Langlöcher (4x) für Befestigung am Fundament
	 (8)	 höhenverstellbare Gabel für Stromzuführungssystem

Maße und technische Änderungen vorbehalten !

	 Maßskizze	 Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S/T25S PRO
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